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1. ОБЛАСТЬ ПРИМЕНЕНИЯ. Фонд оценочных средств (ФОС)  – неотъемлемая часть рабочей программы дисциплины  «Микропроцессорные системы управления»,  и предназначен для контроля  и оценки  образовательных достижений  студентов, освоивших программу дисциплины.
2. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ФОНДА ОЦЕНОЧНЫХ СРЕДСТВ Преподавание дисциплины «Микропроцессорные системы управления» предусмотрено учебным планом для направления  15.03.04  «Автоматизация технологических процессов и производств» и преследует цель формирования у студентов знания построения микропроцессорных устройств систем управления, методологии и их проектирования и применения в промышленной автоматике
3.  Место дисциплины в структуре ООП: 
Перед изучением курса «Микропроцессорные системы управления» студентом должны освоить следующие дисциплины и темы:
- математика (обыкновенные дифференциальные уравнения, операционное исчисление, векторные и комплексные функции действительного переменного, ряды, основы теории вероятностей);
- физика (физические основы механики, термодинамика, электричество,  электромагнетизм, оптика, ядерная физика);
- инженерная графика (основы технического черчения);
- электротехника и электроника.
4. Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине, соотнесенных с планируемыми результатами освоения образовательной программы.
3.1. Перечень компетенций
Процесс изучения дисциплины направлен на формирование следующих компетенций:
способностью производить расчёты и проектирование отдельных блоков и устройств систем автоматизации и управления и выбирать стандартные средства автоматики, измерительной и вычислительной техники для проектирования систем автоматизации и управления в соответствии с техническим заданием  (ПК-6)
Знать:
- состояние и перспективы развития электроники в  лесном производстве;
- понятия, определения, терминологию и схемы электроники;
- основные технические средства контроля параметров схем электроники;
- основные принципы построения сложных схем;
- аналитические методы описания свойств элементов и систем электроники;
- методы анализа работы электронных схем;
Уметь:
- разрабатывать простые схемы блоков питания стабилизаторов и усилителей и дискретных схем;
- осуществлять выбор и расчет элементов электронных схем, используемых в управлении производственными процессами; 
- проводить анализ и расчет основных схем электроники с использованием вычислительной техники;
Владеть:
- умением программирования микроконтроллеров среднего уровня сложности;
- умением использовать компьютерные программы в решении задач управления ТП;
- способностью извлекать и анализировать информацию по системам автоматизированного управления из различных источников;

4.2 ЭТАПЫ ФОРМИРОВАНИЯ КОМПЕТЕНЦИЙ

	
	Уровень освоения компетенции

	




ПК-6

	Пороговый:
Знать:   методику составления проектов автоматизации производственных и технологических процессов, технических средств и систем автоматизации, контроля, диагностики, испытаний, управления процессами, жизненным циклом продукции и её качеством;
Уметь: ориентироваться во множестве инструментальных средств, поддерживающих процесс разработки системы управления на различных стадиях, представлять области их применения и ограничения по типам решаемых задач;
Владеть:  навыками составления научных отчётов по выполненному заданию и участвовать во внедрении результатов исследований и разработок в области автоматизации технологических процессов и производств, автоматизированного управления жизненным циклом продукции и её качеством; 

	
	Продвинутый:
Знать: номенклатуру параметров продукции и технологических процессов её изготовления, подлежащих контролю и измерению, устанавливать оптимальные нормы точности продукции, измерений и достоверности контроля, выбирать технические средства автоматизации, контроля, диагностики, испытаний и управления процессами, жизненным циклом продукции  и её качеством;
Уметь: выполнять работы по автоматизации технологических процессов и производств их обеспечению средствами автоматизации и управления; использовать современные методы и средства автоматизации, контроля, диагностики, испытаний, управления процессами, жизненным циклом продукции и её качеством;
Владеть: способностями участвовать в организации приёмки и освоения вводимых в эксплуатацию оборудования, технических средств и систем автоматизации, контроля, диагностики, испытаний и управления;


	
	Высокий уровень:
Знать:    способы и методы практического освоения и совершенствования систем автоматизации производственных и технологических процессов, контроля, диагностики, испытаний, управления процессами, жизненным циклом продукции и её качеством;
Уметь: реализовывать простые алгоритмы имитационного моделирования; использовать основные методы построения математических моделей процессов, систем, их элементов и систем управления; работать с каким-либо из основных типов программных систем; предназначенных для математического и имитационного моделирования; планировать модельный эксперимент и обрабатывать его результаты на персональном компьютере, оценивать точность и достоверность результатов моделирования;
Владеть:  навыками составления заявки на: оборудование, технические средства и системы автоматизации, контроля, диагностики, испытаний, управления, запасные части, инструкции по испытаниям и эксплуатации данных средств и систем, техническую документацию на их ремонт.





5. ОПИСАНИЕ ПОКАЗАТЕЛЕЙ И КРИТЕРИЕВ ОЦЕНИВАНИЯ КОМПЕТЕНЦИЙ НА РАЗЛИЧНЫХ ЭТАПАХ ИХ ФОРМИРОВАНИЯ
Промежуточный контроль
Это форма контроля, проводимая по завершению изучения дисциплины в семестре. 
На основе набранных баллов, успеваемость студентов в семестре определяется следующими оценками: «отлично», «хорошо», «удовлетворительно» и «неудовлетворительно» за дисциплины, закрываемые экзаменами или дифференцированными зачетами по следующей шкале:
- «Отлично» - от 91 до 100 баллов – теоретическое содержание курса освоено полностью, без пробелов необходимые практические навыки работы с освоенным материалом сформированы, все предусмотренные программой обучения учебные задания выполнены, качество их выполнения оценено числом баллов, близким к максимальному.
- «Хорошо» - от 70 до 90 баллов – теоретическое содержание курса освоено полностью, без пробелов, некоторые практические навыки работы с освоенным материалом сформированы недостаточно, все предусмотренные программой обучения учебные задания выполнены, качество выполнения ни одного из них не оценено минимальным числом баллов, некоторые виды заданий выполнены с ошибками.
- «Удовлетворительно» - от 61 до 69 баллов – теоретическое содержание курса освоено частично, но пробелы не носят существенного характера, необходимые практические навыки работы с освоенным материалом в основном сформированы, большинство предусмотренных программой обучения учебных заданий выполнено, некоторые из выполненных заданий, возможно, содержат ошибки.
- «Неудовлетворительно» - 60 и менее баллов - теоретическое содержание курса не освоено, необходимые практические навыки работы не сформированы, выполненные учебные задания содержат грубые ошибки, дополнительная самостоятельная работа над материалом курса не приведет к существенному повышению качества выполнения учебных заданий.

Текущий контроль 
Текущий контроль знаний студентов необходим для проверки  усвоения знаний, полученных на лабораторных, лекционных занятиях, а также в ходе самостоятельного изучения дисциплины. Текущий контроль осуществляется в виде  сдачи отчета по лабораторным работам и тестирования по пройденному материалу.
Оценка качества освоения программы дисциплины включает текущий контроль успеваемости, промежуточную аттестацию обучающихся и зачет по дисциплине. Конкретные формы и процедуры текущего и промежуточного контроля знаний по дисциплине разрабатываются вузом самостоятельно и доводятся до сведения обучающихся в начале каждого семестра обучения.
Текущая успеваемость студентов контролируется путем проверки знаний студентов по вопросам, изложенным в разделах самостоятельной подготовки теоретического материала и лабораторных работ, а также по отчетам выполнения лабораторных работ. Кроме того, после изучения основных разделов дисциплины студенты должны ответить на вопросы практического характера, перечень которых представлен ниже:
Вопросы к коллоквиуму.
1. 
Понятие и организация микропроцессорной системы (МПС).
2. 
Структура сосредоточенных МПС. Магистральные МПС.
3. 
Структура сосредоточенных МПС. Матричные МПС.
4. 
Структура сосредоточенных МПС. Конвейерные МПС.
5. 
Структура распределенных МПС. Функциональная и топологическая децентрализация.
6. 
Структура распределенных МПС. Радиальные МПС.
7. 
Структура распределенных МПС. Кольцевые МПС.
8. 
Структура распределенных МПС. Смешанная структура МПС.
9. 
Интерфейс микропроцессоров. Магистраль адреса, магистраль данных и магистраль управления.
10. 
Интерфейс микропроцессоров. Интерфейсные схемы.
11. 
Интерфейс микропроцессоров. Программно-контролируемый обмен и обмен в режиме прерывания.
12. 
Интерфейс микропроцессоров. Обмен в режиме прямого доступа к памяти. Метод останова и метод захвата.
13. 
Аппаратные средства МПС. Концепция шины.
14. 
Аппаратные средства МПС. Шина с тремя состояниями.
15. 
Аппаратные средства МПС. Шина данных.
16. 
Аппаратные средства МПС. Шина адреса.
17. 
Аппаратные средства МПС. Шина управления.


Вопросы к коллоквиуму.
1. 
Аппаратные средства МПС. Порты ввода и порты вывода.
2. 
Аппаратные средства МПС. Декодирование адреса при наличии нескольких устройств ввода-вывода.
3. 
Аппаратные средства МПС. Декодирование адреса при наличии нескольких ОЗУ и ПЗУ.
4. 
Декодирование адресов. Декодирование с помощью дешифратора.
5. 
Декодирование адресов. Декодирование с помощью логического компаратора.
6. 
Декодирование адресов. Декодирование методом линейной выборки.
7. 
Декодирование адресов. Декодирование с применением комбинационных схем и с выделением памяти для УВВ.
8. 
Запоминающие устройства. Основные сведения. Система параметров.
9. 
Запоминающие устройства. Классификация.
10. 
Основные структуры запоминающих устройств.
11. 
Запоминающие устройства типа ROM(M), PROM.
12. 
Запоминающие устройства типа EPROM, EEPROM.
13. 
Статические запоминающие устройства. Внутренняя организация.
14. 
Динамические запоминающие устройства. Внутренняя организация. Схема формирования сигналов записи и считывания.
15. 
Динамические запоминающие устройства повышенного быстродействия.
16. 
Регенерация данных в динамических запоминающих устройствах. Затраты времени на регенерацию динамической памяти в МПС.
17. 
Ассоциативная память. Способы организации. Область применения.
18. 
Память с последовательным доступом. Организация. Области применения.
Сдача отчёта по выполненным лабораторным работам
Студент должен выполнить лабораторные работы в количестве, указанном в учебном плане. Основной формой контроля на лабораторных занятиях является допуск студентов к лабораторной работе и приём отчетов по работе. Студент не должен допускаться к выполнению работы до тех пор, пока он не продемонстрирует преподавателю готовность к работе, то есть понимание цели работы, методов достижения этой цели, знания теоретических основ предполагаемых измерений.
Подготовка к лабораторному занятию не должна сводиться к чтению соответствующего методического указания. Необходимо дополнительно проработать теоретический материал, лежащий в основе измерений, ответить на контрольные вопросы и подготовить заготовку отчёта. Эта заготовка должна включать:
 название лабораторной работы;
 цель работы;
 приборы и принадлежности;
 структурные схемы и схемы моделирования;
 необходимые расчётные формулы;
 заготовки таблиц, которые будут заполняться в процессе выполнения работы.
 Полученные и обработанные результаты измерений должны быть внесены в отчёт в процессе выполнения лабораторной работы. В конце отчёта должен содержаться вывод.
5. ТИПОВЫЕ КОНТРОЛЬНЫЕ ЗАДАНИЯ ИЛИ ИНЫЕ МАТЕРИАЛЫ, НЕОБХОДИМЫЕ ДЛЯ ОЦЕНКИ ЗНАНИЙ, УМЕНИЙ, НАВЫКОВ И ОПЫТА РАБОТЫ, ХАРАКТЕРИЗУЮЩИХ ЭТАПЫ ФОРМИРОВАНИЯ КОМПЕТЕНЦИЙ В ПРОЦЕССЕ ООП

Тестирование
Количество заданий в  аудиторной контрольной работе определяется объемом пройденного материала по лекционному курсу и лабораторным занятиям.
Большинство заданий имеют 3-4 варианта ответа, из которых правильный только один. На отдельном листе необходимо представить обоснование выбранного ответа – привести решение расчетной задачи. Тесты к дисциплине ЭМС обновляются преподавателем ежегодно.

Примерный вариант аудиторной контрольной работы 
1) Статические и динамические объекты характеризуются _
	- наличием переходных процессов, связанных с изменением входных сигналов
	- линейностью или нелинейностью уравнений, описывающих этот объект
	- постоянством/изменчивостью характеристик (параметров), описывающих объект
	- зависимостью значения контролируемого параметра от пространственных координат
	- наличием одного или более входов-выходов
2) Стационарные и нестационарные объекты характеризуются _
	- наличием переходных процессов, связанных с изменением входных сигналов
	- линейностью или нелинейностью уравнений, описывающих этот объект
	- постоянством/изменчивостью характеристик (параметров), описывающих объект
	- зависимостью значения контролируемого параметра от пространственных координат
	- наличием одного или более входов-выходов
3) Одномерные и многомерные объекты характеризуются _
	- наличием одного или более входов-выходов
	- наличием переходных процессов, связанных с изменением входных сигналов
	- линейностью или нелинейностью уравнений, описывающих этот объект
	- постоянством/изменчивостью характеристик (параметров), описывающих объект
	- зависимостью значения контролируемого параметра от пространственных координат
4) Для компенсации нелинейности объектов _
- применяют математические преобразования линеаризации
- вводится эквивалентное запаздывание
- используют метод «замороженных» коэффициентов
- используют декомпозицию
5) Для учета распределенности объектов _
- вводится эквивалентное запаздывание
- применяют математические преобразования линеаризации
- используют метод «замороженных» коэффициентов
- используют декомпозицию
6) Для оценки адекватности модели объекту _
- выбирается функция ошибки, определяется ее значение и сравнивается с допустимым значением
- выполняется экспертная оценка
- сравниваются выходы объекта и модели в одной из точек статической характеристики
7) Идентификация по настраиваемой модели _
- использует модель, подключаемую параллельно объекту, при этом параметры модели могут изменяться
- позволяет получить модель в виде математических выражений, отражающих физико-химические и другие процессы, протекающие в объекте
- предназначена для  построения модели объекта по результатам экспериментального наблюдения за входными и выходными сигналами объекта
8) Какая из статических моделей линейная?
	а) 
	б) 
	в) 
	г) 

9) Какая из статических моделей линейна по входам, но нелинейна по параметрам?
	а) 
	б) 
	в) 
	г) 
10) Подход к линеаризации, при котором используется разложение в ряд Тейлора, позволяет линеаризировать модель объекта	_
	- вокруг выбранной точки
	- на всём диапазоне изменения модели
	- на всей области допустимых значений входных переменных
11) Метод оценивания параметров статической модели, относящийся к группе простейших, при котором берётся число измерений входных и выходных сигналов объекта, равное числу неизвестных параметров выбранной модели, затем составляется система уравнений и выполняется её дополнительная обработка, называется _
	- методом сумм произведений
	- интерполяционным методом
	- интерполяционным с группированием
12) Метод оценивания параметров статической модели, относящийся к группе оптимальных, при котором в качестве минимизируемой функции ошибки берется сумма квадратов невязок, с равными требованиями по точности приближения для всех экспериментальных данных, называется _
	- методом наименьших квадратов
	- взвешенным методом наименьших квадратов
	- минимаксным методом
13) Метод оценивания параметров статической модели, относящийся к группе оптимальных, при котором в качестве минимизируемой функции ошибки берется максимальная по величине невязка, называется _
	- минимаксным методом
	- методом наименьших квадратов
	- взвешенным методом наименьших квадратов
14) При планировании активного эксперимента определяются _
- число измерений, значения входных сигналов, используемые в ходе эксперимента в целом и в каждом конкретном опыте
- частота измерений и рассогласование измерений входа и выхода во времени
- только значения входных сигналов
15) При планировании эксперимента первого порядка интервал варьирования входного сигнала равен _
- величине отклонения используемых уровней сигнала от нулевого уровня по этому сигналу
- диапазону допустимых значений данного сигнала
- разности между верхним и нижним значениями сигнала
16) План первого порядка, в котором используются все возможные сочетания допустимых значений входных сигналов, называется _
- полным
- дробным
- допустимым
17) Свойство симметричности, присущее таблице планирования первого порядка означает, что _
- сумма элементов каждого столбца равна нулю
- сумма квадратов элементов каждого столбца равна числу опытов
- сумма произведений, соответствующих друг другу элементов двух любых столбцов равна нулю
18) Свойство ортогональности, присущее таблице планирования первого порядка означает, что _
- сумма произведений, соответствующих друг другу элементов двух любых столбцов равна нулю
	- сумма квадратов элементов каждого столбца равна числу опытов
- сумма элементов каждого столбца равна нулю
19) Дробный план – это _
- план, полученный путем вычеркивания части опытов из полного плана
	- план, полученный иным способом, по сравнению с полным планом
- план, факторы которого могут принимать дробные значения
20) Дробный план первого порядка, содержащий два дополнительных входных сигнала, называется _
- четверть-репликой
- полурепликой
- ⅛-репликой
21) Определяющим контрастом в дробном планировании первого порядка называется _
- произведение масштабированных значений входных сигналов, всегда равное +1 или -1
- произведение натуральных значений входных сигналов, являющееся максимальным
- граница, разделяющая минимальное и максимальное значение входных сигналов
22) Система смешивания в дробном планировании первого порядка используется для _
- определения допустимости дробного плана
- определения обобщённого (смешанного) воздействия входных факторов и их влияния на выходной сигнал
- упрощения модели за счёт формирования усреднённого (смешанного) входного фактора
23) При проверке адекватности модели с использованием F-критерия сравниваются значения _
- двух дисперсий: дисперсии адекватности и дисперсии выходной переменной
- дисперсии адекватности и табличного значения F-критерия
- дисперсии выходной переменной и табличного значения t-критерия
24) Метод экспериментальной оптимизации объекта управления (одномерный эксперимент), при котором точки проведения опытов отделены друг от друга равными расстояниями, называется _
	- эквидистантным методом
	- методом последовательной дихотомии
	- методом, использующим числа Фиббоначчи
	- методом золотого сечения
25) Метод экспериментальной оптимизации объекта управления (одномерный эксперимент), при котором для определения точек проведения опытов используется разные значения коэффициентов отсечки, называется _
	- методом, использующим числа Фиббоначчи
	- эквидистантным методом
	- методом последовательной дихотомии
	- методом золотого сечения

Распределение фонда оценочных средств по результатам текущего контроля
	№
разделов дисциплин 
	Контролируемые дидак-тические единицы
	Контролируемые компе-тенции (или их части)
	Номер тестовых заданий
	Количество правильных ответов 


	1-3
	Методы и средства авто-матизации, контроля, диагностики, испытаний и управления процессами, жизненным циклом продукции и ее качеством
	ПК-6
	1-12
	12
	10
	6
	5

	4-8
	Техническое оснащение рабочих мест, размещение основное и вспомогательное обору-дование средств авто-матизации
	ПК-6
	13-25
	13
	10
	6
	5

	Всего заданий
	25
	25
	10
	6
	5

	Сумма баллов:
	
	10-11
	8-9
	6-7
	0-5

	Уровень освоения компетенции
	
	высокий
	продвинутый
	пороговый
	не освоил




Промежуточный контроль

Это форма контроля, проводимая по завершению изучения дисциплины в семестре. 
На основе набранных баллов, успеваемость студентов в семестре определяется следующими оценками: «отлично», «хорошо», «удовлетворительно» и «неудовлетворительно» за дисциплины, закрываемые экзаменами или дифференцированными зачетами по следующей шкале:
- «Отлично» - от 91 до 100 баллов – теоретическое содержание курса освоено полностью, без пробелов необходимые практические навыки работы с освоенным материалом сформированы, все предусмотренные программой обучения учебные задания выполнены, качество их выполнения оценено числом баллов, близким к максимальному.
- «Хорошо» - от 70 до 90 баллов – теоретическое содержание курса освоено полностью, без пробелов, некоторые практические навыки работы с освоенным материалом сформированы недостаточно, все предусмотренные программой обучения учебные задания выполнены, качество выполнения ни одного из них не оценено минимальным числом баллов, некоторые виды заданий выполнены с ошибками.
- «Удовлетворительно» - от 61 до 69 баллов – теоретическое содержание курса освоено частично, но пробелы не носят существенного характера, необходимые практические навыки работы с освоенным материалом в основном сформированы, большинство предусмотренных программой обучения учебных заданий выполнено, некоторые из выполненных заданий, возможно, содержат ошибки.
- «Неудовлетворительно» - 60 и менее баллов - теоретическое содержание курса не освоено, необходимые практические навыки работы не сформированы, выполненные учебные задания содержат грубые ошибки, дополнительная самостоятельная работа над материалом курса не приведет к существенному повышению качества выполнения учебных заданий.

МИНИСТЕРСТВО ОБРАЗОВАНИЯ И НАУКИ РОССИЙСКОЙ ФЕДЕРАЦИИ
Сыктывкарский лесной институт (филиал) федерального государственного бюджетного образовательного учреждения высшего образования «Санкт-Петербургский государственный лесотехнический университет имени С.М. Кирова» 
(СЛИ)

	УТВЕРЖДАЮ:
Зав. кафедрой  _____________
Протокол №   от 
	Кафедра «ФиАТПиП»
Дисциплина: 



[bookmark: _GoBack]Вопросы к зачёту.
1. Двоичный, восьмеричный и шестнадцатеричный коды. Взаимный переход из одного кода в другой. Правила перехода.
2. Двоично-десятичный код, код Грея и двоично-десятичный код Айкена. Правила перехода в коды.
3. Простейшие логические элементы И, ИЛИ, НЕ. Диаграммы состояний и таблицы истинности.
4. Сложные логические функции И-НЕ, ИЛИ-НЕ. Диаграммы состояний и таблицы истинности.
5. Правила построения логических функций на основе конкретных примеров. Запись логических выражений по заданной схеме.
6. Теоремы алгебры логики и их применение. Минимизация функций.
7. Асинхронные RS-триггеры с прямыми и инверсными входами. Диаграммы состояний и таблицы истинности. Синхронный RS- триггер
8. Двухтактный синхронный RS-триггер. Диаграммы состояний и таблицы истинности.
9.  D, DV – триггеры. Диаграммы состояний и таблица истинности. Статический и динамический триггеры.
10.  Универсальный JK- триггер. Режимы его работы. Таблицы истинности.
11.  Двоичный и двоично-десятичный счетчики. Диаграммы состояний. Разновидности счетчиков.
12.  Параллельный и последовательный регистры. Универсальный регистр. Диаграммы состояний и таблица истинности.
13.  Шифраторы на основе диодной матрицы. Дешифраторы для ламповых и семисегментных индикаторов. Особенности их применения.
14.  Мультиплексоры и демультиплексоры. Мультиплексное и демультиплексное дерево. Применение мультиплексоров.
15.  Аналого-цифровые преобразователи. Структурная схема. Диаграммы состояний.
16.  Цифро-аналоговые преобразователи. Принцип получения выходного напряжения. Применение интеграторов в АЦП.
17.  Цифровые компараторы. Принцип работы. Применение.
18.  Анализ и синтез логических схем. Совершенная нормальная дизъюнктивная форма представления чисел.  Конъюнктивная нормальная форма представления чисел. Построение полусумматора.
19.  Полный сумматор. Принцип его построения.
20.  Организация памяти. Классификация и характеристика элементов памяти. Принцип программирования и стирания информации.
21.  АЛУ, принцип действия и его назначение.
22.  Структура микропроцессора. Работа микроконтроллера. Основные параметры современных контроллеров.

6. МЕТОДИЧЕСКИЕ МАТЕРИАЛЫ, ОПРЕДЕЛЯЮЩИЕ  ПРОЦЕДУРЫ ОЦЕНИВАНИЯ ЗНАНИЙ, УМЕНИЙ, НАВЫКОВ И ОПЫТА ДЕЯТЕЛЬНОСТИ, ХАРАКТЕРИЗУЮЩИХ ЭТАПЫ ФОРМИРОВАНИЯ КОМПЕТЕНЦИЙ
Многообразие изучаемых тем, видов занятий, индивидуальных способностей студентов, обуславливает необходимость оценивания знаний, умений, навыков с помощью системы процедур, контрольных мероприятий, различных образовательных технологий и оценочных средств. Перечень используемых образовательных технологий и оценочных средств для текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по итогам освоения дисциплины представлен в рабочей программе дисциплины. В следующей таблице представлено описание возможных видов контрольных мероприятий.
	Виды занятий и контрольных мероприятий
	Оцениваемые результаты обучения
	Описание процедуры оценивания

	Посещение лекций
	Знание теоретического материала по пройденным темам
	Проверка конспектов лекций, тестирование

	Работа на практических занятиях
	Знания, умения и навыки, сформированные во время решения задач
	Тестирование

	Самостоятельная работа (выполнение индивидуальных, дополнительных или творческих заданий)
	Знания, умения и навыки, сформированные во время самоподготовки
	Проверка полученных результатов, рефератов, тестирование

	Промежуточная
аттестация
	Знания, умения и навыки, соответствующие изученной дисциплине
	Экзамен или зачёт, с учётом результатов текущего контроля, в традиционной форме или компьютерное тестирование



7. РЕЙТИНГОВАЯ  СИСТЕМА ДЛЯ ОЦЕНКИ  УСПЕВАЕМОСТИ  СТУДЕНТА.  ПРОМЕЖУТОЧНАЯ АТТЕСТАЦИЯ ПО ДИСЦИПЛИНЕ 

Рейтинговая система для оценки успеваемости студентов
Балльные оценки для элементов контроля. 
	Элементы учебной 
деятельности
	Максимальный балл на 1-ую КТ с начала семестра
	Максимальный балл за период между 1КТ и 2КТ
	Максимальный балл за период между 2КТ и на конец семестра
	Всего за
семестр

	Посещение занятий
	4
	4
	4
	12

	Тестовый контроль
	6
	8
	8
	22

	Контрольные работы на практических занятиях
	5
	8
	8
	21

	Лабораторные работы
	5
	5
	5
	15

	Итого максимум за период:
	20
	25
	25
	70

	Сдача экзамена (максимум)
	
	
	
	30

	Нарастающим итогом
	20
	45
	70
	100



 Пересчет суммы баллов в традиционную и международную оценку
	Оценка (ФГОС)
	Итоговая сумма баллов 
(учитывает успешно сданный экзамен)
	Оценка (ECTS)

	5 (отлично) (зачтено)
	90 - 100
	А (отлично)

	4 (хорошо)
(зачтено)
	85 – 89
	В (очень хорошо)

	
	75 – 84
	С (хорошо)

	
	70 - 74
	D (удовлетворительно)

	3 (удовлетворительно) 
(зачтено)
	65 – 69
	

	
	60 - 64
	E (посредственно)

	2 (неудовлетворительно), 
(не зачтено)
	Ниже 60 баллов
	F (неудовлетворительно)



Пересчет суммы баллов в традиционную и международную оценку
На основе набранных баллов, успеваемость студентов в семестре определяется следующими оценками: 
«отлично», «хорошо», «удовлетворительно» и «неудовлетворительно» за дисциплины, закрываемые экзаменами или дифференцированными зачетами по следующей шкале:
- «Отлично» - от 91 до 100 баллов – теоретическое содержание курса освоено полностью, без пробелов необходимые практические навыки работы с освоенным материалом сформированы, все предусмотренные программой обучения учебные задания выполнены, качество их выполнения оценено числом баллов, близким к максимальному.
- «Хорошо» - от 70 до 90 баллов – теоретическое содержание курса освоено полностью, без пробелов, некоторые практические навыки работы с освоенным материалом сформированы недостаточно, все предусмотренные программой обучения учебные задания выполнены, качество выполнения ни одного из них не оценено минимальным числом баллов, некоторые виды заданий выполнены с ошибками.
- «Удовлетворительно» - от 61 до 69 баллов – теоретическое содержание курса освоено частично, но пробелы не носят существенного характера, необходимые практические навыки работы с освоенным материалом в основном сформированы, большинство предусмотренных программой обучения учебных заданий выполнено, некоторые из выполненных заданий, возможно, содержат ошибки.
- «Неудовлетворительно» - 60 и менее баллов - теоретическое содержание курса не освоено, необходимые практические навыки работы не сформированы, выполненные учебные задания содержат грубые ошибки, дополнительная самостоятельная работа над материалом курса не приведет к существенному повышению качества выполнения учебных заданий.
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